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DETECTION DE FUSEAU U.T.M.

Numéro : AL.G0071.

Description :

Calcul du numéro de fuseau U.T.M. et des paramétres standard au point de
longitude A et de latitude ¢.

Variables :

- paramétres en entrée :

A
¢

longitude.
latitude.

- paramétre en sortie :

f : numéro de fuseau U.T.M.
ko : Ffacteur d"échelle

Xo - false easting

Yo :© false northing

Ao - longitude origine

¢o : latitude origine
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Schéma séquentiel

E: AN, ¢
S : f1 k01 X01 YO’ )\01 q)o

E

J

Traitement du cas particulier (1)

M+1805

f=Ent—T___ [l
O 6 0
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_ (60 -183)
Ag= o —
180
¢,=0
k, = 0.9996
X, = 500000

l

si ¢ =0 alors Y,=0 sinon Y, =210000000

y

S

Remarque :
La fonction Ent(x) désigne la partie entiére de la quantité x

Traitement des cas particuliers.

*kk

¢ [180
Tt

(¢D) Si >80, alors la projection UTM n"est pas définie en ce point
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Jeux d’essai :

A (rad) | -3.124 139 361 | -0.300 000 000 | 0.199 989 033 | 3.106 686 069
¢ (xad) | (.000 000 000 | 0.200 000 000 | 0.300 000 000 | -0.080 000 000
£ 1 28 32 60
ko 0.999 6 0.999 6 0.999 6 0.999 6
X, 500 000 500 000 500 000 500 000
Y, 0 0 0 10 000 000
A -3.089 232 776 030 -0.261 799 387 799 0.157 079 632 679 3.089 232 776 030
0
o 0 0 0 0

Domaine de définition des données en entrée

Unités angulaires : radian

Les longitudes doivent étre gardées dans l"intervalle ]—11+1ﬂ :
O [O;FTﬂ longitude Est.
0 ]-nJd longitude Ouest.

Les latitudes doivent étre comprises dans ITintervalle ET

Xo et Yo sont exprimés en métres

Autres notations utilisées

*k* -

H

angle compris dans I’intervalle ]—1T;+Tﬂ

g m g

angle compris dans I"intervalle

H 2"25

NS
NS

0
H
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